Roteiro
Aula Pratice

CONVERSAO ELETROMAGNETICA
DE ENERGIA E MAQUINAS ELETRICAS



ROTEIRO DE AULA PRATICA

NOME DA DISCIPLINA: CONVERSAO ELETROMAGNETICA DE ENERGIA E MAQUINAS
ELETRICAS

Unidade: U4 MAQUINAS DE_INDUCAO
Aula: A4 CONTROLE_DE_VELOCIDADE_EM_MAQUINAS_DE_INDUCAO

Definicdo dos objetivos da aula pratica:

Observar os parametros do motor quando se utiliza a partida direta.

EXATAS > PRATICAS ESPECIFICAS DE ENG. ELETRICA > POTENCIA: ACIONAMENTOS E
PARAMETROS DE GERAGAO - ID 176

Os Laboratérios Virtuais Algetec possuem praticas roteirizadas associadas ao plano pedagogico
da instituicao de ensino, que passam por todos os laboratérios das engenharias e saude e
seguem com alto grau de fidelizagdo os experimentos realizados nos equipamentos fisicos da
ALGETEC. Nesta plataforma, o aluno poderd aprender, através de uma linguagem moderna,

todos os conceitos das aulas praticas de uma determinada disciplina.

Procedimento/Atividade n° 1

Desempenho de um motor de indugdo em regime transitorio

Atividade proposta: simular a partida direta de um motor de inducéo trifasico, avaliando os seu

parametros de funcionamento em resposta transitéria e permanente.

Procedimentos para a realizagao da atividade:
Acesse o Laboratério Virtual da Algetec a partir do link disponibilizado no seu AVA. Fagca um

tour pelos menus das barras laterais, para conhecer toda a interface da bancada e do

laboratério. Os simuladores sao ferramentas educacionais que replicam o comportamento de




sistemas e equipamentos reais. No contexto dos laboratorios virtuais da Algetec, os
simuladores permitem que os estudantes interajam com modelos detalhados de equipamentos

e sistemas elétricos, mecanicos e de outras areas.

Para essa pratica iremos montar o Esquematico 1 presente no simulador. Para acessa-lo, basta
clicar no botédo ‘Esquematicos’, em destaque na Figura 1. A seguir estdo detalhados os passos

para a montagem e configuragao do experimento no simulador.

Figura 1 — Visao geral do experimento.
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Fonte: Algetec (2026).

Inicialmente, é necessario conectar a alimentagao trifasica ao multimedidor. Para isso, visualize
a visao frontal clicando com o botdo esquerdo do mouse na camera com o nome “Visao frontal”
localizada dentro do painel de visualizagdo no canto superior esquerdo da tela. Se preferir,

também pode ser utilizado o atalho do teclado “Alt+2”.




Figura 2 — Acessando a Vis&o Frontal.
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Fonte: Algetec (2026).

Selecione o terminal R clicando com o botdo esquerdo do mouse sobre ele. Em seguida, faca a

conexao clicando com o botdo esquerdo do mouse sobre o terminar L1.

Figura 3 — Conexao da fase R ao multimedidor.
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Fonte: Algetec (2026).

Repita o passo anterior para os terminais “S” e “T” e os terminais L2 e L3 do multimedidor o que

foi feito anteriormente.
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Se preferir, altere a visualizagao para o modo didatico clicando com o botao esquerdo do mouse
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Figura 4 — Conexao das fases S e T ao multimedidor.

Fonte: Algetec (2026).

sobre o botdo com o nome “Visual classico”.
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Figura 5 — Visual classico da simulac&o.

Fonte: Algetec (2026).




Agora, vocé precisa realizar a conexao do multimedidor ao motor trifasico. Inicialmente, realize
a conexao do multimedidor clicando com o botdo esquerdo do mouse sobre o terminal L1’ do
multimedidor.

Figura 6 — Iniciando a conexao do multimedidor ao motor.

€©® Visualizagio -~

Fonte: Algetec (2026).

Visualize o conjunto motor gerador clicando com o botdo esquerdo do mouse sobre a camera

com o nome “Conjunto gerador motor”. ou utilize o atalho “Alt+4”.

Figura 7 — Acessando a visualizagdo do motor.
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Realize a conexao de L1’ com U1 clicando com o botdo esquerdo do mouse no terminal U1.




Figura 8 — Conectando o multimedidor ao motor.

®© Visualizagio A

Fonte: Algetec (2026).

Repita o procedimento anterior para as conexdes L2’ e V1, L3’ e W1 seguindo os mesmos

passos vistos anteriormente.

Figura 9 — Finalizando a conex&o do multimedidor ao motor.

Fonte: Algetec (2026).

Feitas as conexdes do multimedidor, é necessario realizar o fechamento em tridngulo do motor.
Na visado do Conjunto gerador motor, conecte o terminal V1 do motor no terminal U2 clicando

com o bot&do esquerdo do mouse nos terminais.




Figura 10 — Executando o fechamento do motor.
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Fonte: Algetec (2026).

Repita o procedimento anterior para as conexdes W1 em V2 e U1 em W2.

Figura 11 — Finalizando o fechamento do motor.
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Fonte: Algetec (2026).

Para finalizar a montagem do experimento, é necessario realizar o aterramento do motor. Para
tanto, conecte o terminal “terra” da bancada ao terminal “terra” do motor clicando com o botdo

esquerdo do mouse o terminal terra do motor.




Figura 12 — Iniciando a conexao de aterramento.

Fonte: Algetec (2026).

Alterne para a Visao frontal do experimento (Alt+2) e complete a conexéo clicando com o botéo

esquerdo do mouse no “terra” da bancada.

Figura 13 — Finalizando a conexao de aterramento.
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Fonte: Algetec (2026).




Com todas as ligagdes realizadas, vocé deve energizar a bancada para realizar a simulacao.
Inicialmente, Visualize a visao lateral clicando com o botdo esquerdo do mouse sobre a camera

com o nome “Visao lateral” ou utilize o atalho “Alt+3”.

Figura 14 — Acessando a visao lateral.
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Acione o dispositivo DR clicando com o botdo esquerdo do mouse na alavanca vermelha,

protegendo a bancada e permitindo que ela seja energizada.

Figura 15 — Energizando a bancada.

Fonte: Algetec (2026).

Com a bancada energizada, retorne a Visao frontal (Alt+2) e ligue a protecao clicando com o

botdo esquerdo do mouse sobre o botao verde localizado no painel frontal.




Figura 16 — Ligando a protecéo.

Fonte: Algetec (2026).

Ligue o contator clicando com o botdo esquerdo do mouse sobre o0 botdo “Liga” localizado no

painel frontal.

Figura 17 — Ligando o contator.
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Fonte: Algetec (2026).

Inicie a coleta de dados no multimedidor clicando com o botdo esquerdo do mouse sobre ele.
Com isso, sera aberto com um pop-up com o multimedidor, facilitando a visualizagdo dos

dados.




Figura 18 — Acessando o multimedidor.
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Fonte: Algetec (2026).

O multimedidor possui alguns botdes que permitem ajustar a informacao que deseja visualizar.
Os botbes com as setas para cima e para baixo, alternam a visualizagdo dos dados do sistema
trifasico que alimenta o motor, entre tensao de linha, tensao de fase e corrente de linha. O
botao com a seta a esquerda alterna a visualizagao entre os dados trifasicos e as medidas de

frequéncia e velocidade de rotacao.

Figura 19 — Multimedidor.
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Fonte: Algetec (2026).

Avaliando os resultados:
Entregar um relatério contendo os prints dos resultados da simula¢cdo, mostrando cada uma das
diferentes telas que podem ser exibidas pelo multimedidor com a simulagdo em operacao.

Adicionalmente, responda:




1. Verifique os parametros exibidos no multimedidor no momento da partida do gerador.
Algum deles sofreu variagdes significativas nos primeiros segundos apos a partida do

motor? Caso algum parametro tenha sofrido variacao, justifique este comportamento.

Checklist:

v Acesse o simulador
Conecte a alimentacéo trifasica ao multimedidor
Conecte o multimedidor ao motor trifasico
Realize o fechamento do motor
Realize o aterramento do motor

Energize a bancada

NN NN

Analise os dados de simulacao

Resultados do experimento:
Ao final dessa aula pratica, vocé devera enviar um arquivo em word contendo as informacgoes
obtidas no experimento, os calculos realizados, em conjunto com um texto conclusivo a respeito
das informacgdes obtidas. O arquivo ndo pode exceder o tamanho de 2Mb.

¢ Referéncias bibliograficas ABNT (quando houver).
Resultados de Aprendizagem:
Ao final deste experimento, vocé devera ser capaz de entender como funciona o circuito de
comando e de forgca de um contator, percebendo as possiveis aplicagcbes desse tipo de
equipamentos em instalagdes elétricas e observar a corrente de pico ocasionada pela partida
direta do motor, entendendo que esse tipo de partida ocasiona uma variagdo abrupta na corrente
e torque no momento do acionamento.
Tais conceitos sao importantes pois as maquinas rotativas sao essenciais para o mundo moderno.
Elas sao responsaveis pela conversao de energia elétrica em energia mecanica nos motores
elétricos e da energia mecéanica em energia elétrica nos geradores elétricos. No Brasil,

aproximadamente 40,7% da energia elétrica gerada é destinada para os diversos setores

industriais, sendo que quase metade dessa energia é destinada a motores.




